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naredbu ronioca te izvesti zadatak i prihva-
titi plan misije prema uputstvu ronioca", ka�e 
Miškovi�. 
A kako bi Caddy ustvari trebao funkcionirati? 
"Koncept se sastoji od ronioca, autonomne 
podvodne ronilice i autonomne površinske 
platforme. Ronilac �e komunicirati s autono-
mnom ronilicom koja �e manevrirati u bli-
zini ronioca te izvoditi kognitivno ponašanje 
u skladu s roniocem. Autonomna površinska 
platforma koja komunicira s roniocem i auto-
nomnim podvodnim robotom slu�i kao komu-
nikacijska veza s komandnim centrom, ali 
tako�er ima klju�nu ulogu u navigaciji autono-
mne ronilice. Platforma mora prilagoditi svoje 
kretanje kako bi optimizirala uvjete za pobolj-
šanu komunikaciju i preciznost navigacije svih 
triju komponenti formacije", ka�e Miškovi� i 

dodaje kako �e se razviti tri naprednije funk-
cionalnosti: promatra�, rob i vodi�. 
"Kod 'promatra�a' sustav cijelo vrijeme pro-
matra ronioca te interpretira njegovo pona-
šanje, npr. polo�aj i stanje tijela, znakove 
panike i duši�ne narkoze, a tako�er interpre-
tira geste ronioca te time komunicira s ronio-
cem. Kod 'roba' sustav pru�a pomo� roniocu, 
slika lokaciju, radi mozaik, osvjetljava iz razli-
�itih kuteva ovisno o potrebi ronioca, dok �e 
kod 'vodi�a' sustav biti u mogu�nosti dovesti 
ronioca, naravno na njegov zahtjev, od jedne 
do druge lokacije po prede�niranom putu. 
Tako�er, u slu�aju opasnosti mo�i �e dovesti 
ronioca do odre�ene to�ke na površini, prate�i 
pravila dekompresije, a tako�er �e mo�i nave-
sti ronioca do broda u slu�aju da se izgubi", 
pojašnjava Miškovi�. 

U projektu sudjeluje sedam europskih par-
tnera. Osim FER-a, odnosno njegova 
Laboratorija za podvodne sustave i tehnologije 
(LABUST), sudjeluju još Consiglio Nazionale 
delle Ricerche iz Italije, Instituto Superior 
Technico iz Portugala, zatim sveu�ilišta Jacobs 
University iz Njema�ke, Universtaet Wien 
iz Austrije, University Of Newcastle Upon 
Tyne iz Ujedinjenog Kraljevstva te nepro�tna 
ronila�ka organizacija Divers Alert Network 
Europe Foundation – DAN Europe. 
"Uglavnom su to partneri s velikim iskustvom 
u radu s ronilicama i autonomnim susta-
vima. Zato je zanimljivo istaknuti sudjelovanje 
Antropološkog odsjeka Sveu�ilišta u Be�u, koji 
se uglavnom bave interpretacijom ponašanja 
ljudi, a u projektu �e njihova uloga biti razumi-
jevanje i interpretacija ponašanja ronioca. Za 

Projekt je dodijeljen 
FER-ovu Laboratoriju za 
podvodna istra�ivanja 
koji djeluje kao dio 
Zavoda za automatiku i 
ra�unalno in�enjerstvo 
toga fakulteta, a  kao 
koordinator projekta 
FER je zadu�en za 
vo�enje i diseminacijske 
aktivnosti te organizaciju 
validacijskih aktivnosti 
koje �e se odvijati na 
lokacijama u Hrvatskoj

ronila�ku zajednicu najviše je zadu�ena nepro-
�tna organizacija DAN Europe. Njihova glavna 
uloga u projektu je provjeriti ispravnost i sigur-
nost CADDY ure�aja, ali �e tako�er doprini-
jeti prikupljanjem ronila�kih podataka", ka�e 
Miškovi�. Europska komisija �nancira pro-
jekt u iznosu 3,7 milijuna eura. Od tog iznosa 
FER �e za potrebe projekta dobiti �nanciranje 
Europske komisije u iznosu od oko 700 tisu�a 
eura.
Projekt je dodijeljen FER-ovu Laboratoriju 
za podvodna istra�ivanja, koji djeluje kao dio 
Zavoda za automatiku i ra�unalno in�enjer-
stvo toga fakulteta. Kao koordinator projekta, 
FER je zadu�en za vo�enje i diseminacijske 
aktivnosti projekta. Tako�er organizator je 
validacijskih aktivnosti koje �e se odvijati na 

lokacijama u Hrvatskoj. Što se ti�e tehni�kog 
dijela, FER �e razviti podvodnu ronilicu koja 
�e komunicirati s roniocem. Površinsko vozilo 
je ve� razvijeno, a nadogradnja �e se napraviti 
kako bi se što bolje ostvarili zadani ciljevi. 
Prema o�ekivanom, projekt bi trebao imati i 
svoju prakti�nu primjenu u stvarnosti. "Ideja 
je da nakon završenog projekta u suradnji s 
ostalim partnerima nastavimo komunika-
ciju s industrijom, tako da razli�ite razvijene 
komponente sustava postanu proizvodi dostu-
pni na tr�ištu. U sklopu projekta smo osno-
vali i Korisni�ki Odbor (User Board) u kojem 
je znatan broj industrijskih partnera koji su 
pokazali interes za rezultate projekta", ka�e 
Miškovi�.

Prema o�ekivanom, projekt bi trebao imati i 
svoju prakti�nu primjenu u stvarnosti

Temeljna ideja projekta je 
istra�ivanjem i razvijanjem 
nove tehnologije omogu�iti 
interakciju izme�u ronilaca i 
autonomnih robota

U SLU�AJU OPASNOSTI ROBOT �E DOVESTI 
RONIOCA DO ODRE�ENE TO�KE NA POVRŠINI 
PRATE�I PRAVILA DEKOMPRESIJE
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